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 Modellbildung von Zügen für eine zwei-
dimensionale Interaktionsberechnung ei-
ner dynamischen Brückenüberfahrt 

Modeling of trains for a two-dimensional in-
teraction calculation of a dynamic bridge 
crossing 

 

 

 

 

 
  
 Bachelorthesis 

aus dem Bereich Fahrzeugtechnik und Baudynamik 
  

Bei der dynamischen Bewertung von Eisen-

bahnbrücken hat besonders im Bereich der 

Resonanz die Fahrzeug-Brücken-Interaktion 

einen Einfluss auf die Schwingungsantwort. 

Für die Anwendung einer vereinfachten dyna-

mischen Strukturanalyse wird das Fahrzeug 

als eine Reihe von bewegten Lasten betrach-

tet (siehe Abbildung 1) und mit einer soge-

nannten Zusatzdämpfung werden die positi-

ven Effekte der Fahrzeug-Brücken-Interaktion 

berücksichtigt. Die Annahme für die Zusatz-

dämpfung basiert auf Berechnungen mit 

zweidimensionalen Mehrkörpermodellen 

(siehe Abbildung 2). 

 

Abbildung 1: Bewegte Lasten 

 

Abbildung 2: Mehrkörpermodell 

Da die Überführung der Zugeigenschaften in 

ein zweidimensionales Mehrkörpermodell auf 

Vereinfachungen basiert, sind die Eigenschaf-

ten der fahrzeugspezifischen Berechnungspa-

rameter für reale Fahrzeuge mit großer Sorg-

falt zu definieren. Hierfür ist eine 

Einarbeitung in die Grundlagen der Fahr-

zeugtechnik und der unterschiedlichen Dreh-

gestelltypen von konventionellen Zügen und 

Gelenkzügen notwendig. Anhand der Fahr-

zeugkenngrößen realer Fahrzeuge werden 

die Drehgestelleigenschaften sowie Feder- 

und Dämpferelemente auf Primär- und Se-

kundärebene (siehe Abbildung 3) verglichen 

und die ein Vergleich der Modellierung zur 

Realität hergestellt. 

 
Abbildung 3: Detail 2D Mehrkörpermodell 

Ziel dieser Arbeit ist es, die zweidimensionale 

Mehrkörpermodellierung von Zügen anhand 

äquivalenten Fahrzeugparameter zu analysie-

ren und in Bezug zur Realität zu setzen.
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